36)

a) dim R, ,[X]=n doncsiona n +1 polyndmes dans R, ,[X], ces polynomes forment une famille

liée, donc un des polyndmes de la famille est combinaison linéaire des autres, ce qui entraine qu'une

ligne du déterminant de la matrice Y est combinaison linéaire des autres et donc que detY =0.

b) On a clairement la relation matricielle Y = AX qui donne detY =detA xdetX .

AVyu(@n+1)= JTJG+1-G+1)= JJ(G —1)=1x(1x2)x(1x2x3)x..x(I1x..xn) =] [k!
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d) Il suffit d’appliquer la formule du 2°) b) : P(X)=(X+i+1)" = Z(nj(z +1)" X/
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en échangeant la 1¢r¢ colonne avec la derniere, la 2¢me avec ’avant-derniére etc. on obtient le

déterminant de Vandermonde V,,(1,..., n +1) donc:
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